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Das BIBA ist ein ingenieurwissen-
schaftliches Forschungsinstitut an 
der Universität Bremen. Es forscht 
in den Bereichen Produktion und 
Logistik und verbindet dabei die 
prozessorientierte mit der produkt- 
orientierten Sicht. Durch die organisa-
torische und inhaltliche Verknüpfung 
mit dem universitären Fachbereich 
Produktionstechnik engagiert sich 
das BIBA sowohl in der Grundlagen-
forschung als auch in anwendungs-
orientierten Verbundprojekten sowie 
der industriellen Auftragsforschung.
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Motivation
Die Logistikleistungen der See- und Binnen-
häfen nehmen für die globalen Distributions-
ketten der deutschen Automobilindustrie eine 
Schlüsselrolle ein. Grundlegende Anforde-
rungen an die logistische Abwicklung des 
Fahrzeugumschlags sind eine hohe Effizienz 
und Prozesssicherheit. Zudem sind eine hohe 
Flexibilität und Reaktivität erforderlich, um 
kurzfristig auf Störungen und Änderungen 
reagieren zu können.

Vorgehen
In dem Projekt Isabella wurden Lösungen für 
die Verbesserung der Planung und Steuerung 
der logistischen Abwicklung auf See-und Bin-
nenhäfen entwickelt und auf dem Autotermi-
nal der BLG in Bremerhaven pilotiert. Für die 
Unterstützung der Planung wurde eine inter-
aktive Planungsoberfläche entwickelt, die auf 
einer 3D-Visualisierung des Terminalgelän-
des basiert und über einen Multitouch-Tisch 
dargestellt wird. Zudem können Planungsal-
ternativen simulationsbasiert bewertet und 
die Ergebnisse über die Planungsoberfläche 
dargestellt werden. Für die Steuerung der 
Fahrzeugbewegungen wurde die Auftragszu-
weisung digitalisiert und ein Optimierungs-
algorithmus entwickelt, der eine individuelle 
Prozesssteuerung in Abhängigkeit des Fahr-
zeugstandorts ermöglicht. Für die Lokalisie-
rung der Fahrzeugstandorte im Innenbereich 

wurde ein Indoor-Ortungssystem basierend 
auf WLAN Round Trip Time entwickelt. 

Ergebnis
Die interaktive Planung unterstützt die An-
wender*innen durch die Visualisierung der 
Planungssituation und ermöglicht eine An-
passung der Planung in Abhängigkeit der 
Auftragsentwicklung. Die individuelle Pro-
zesssteuerung ermöglicht eine Optimierung 
der Fahrwege auf dem Terminal und die kurz-
fristige Reaktion auf Änderungsbedarfe. Die 
Entwicklung erfolgte in Kooperation mit den 
Projektpartnern BLG und 28Apps. Das Projekt 
wurde im Rahmen des Förderprogramms für 
Innovative Hafentechnologien (IHATEC) 
durch das Bundesministerium für Verkehr 
und digitale Infrastruktur (BMVI) gefördert.
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BIBA is an engineering research insti- 
tute located at the University of Bre-
men. It is committed to basic research 
as well as to application-oriented de-
velopment projects and engages itself 
in practice-oriented implementations, 
whereby it relies on cross-national, -in-
stitutional and interdisciplinary coop- 
eration and transfer. BIBA always con- 
siders the entire value-added chain: 
from the idea, concept and production, 
through to the use and the end recyc-
ling of a product.
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Motivation
Logistic processes on sea and inland ports 
play an important role in the context of fin- 
ished vehicle logistics. Due to increasing dy-
namics and complexity, the planning and con-
trol of these processes requires high flexibility 
and reactivity.

Approach
The project Isabella comprises the develop-
ment of solutions for the improvement of the 
planning and control processes on sea and in-
land ports. The developed planning and con- 
trol system was implemented for pilot testing 
on the vehicle port of the BLG in Bremerhaven.
The developed planning tool works on a  
visual and thus most intuitive basis. A multi-
touch table visualizes a 3D-layout of the ter- 
minal. Furthermore, the interactive planning 
tool allows the simulation based comparison 
of planning alternatives and the graphical vis- 
ualization of the simulation results. Further-
more, the process of order assignments was 
digitalized and an optimization algorithm 
was developed for the management of vehicle 
movements on the vehicle port. The algorithm 
assigns tasks based on the current order situ-
ation and the location of the vehicles. The de-
veloped tracking and tracing system for the 
localization of the vehicle locations in indoor 
areas is based on WLAN Round Trip Time.

Results
The interactive planning tool supports the 
users by the visualization of the planning situ-
ation and enables planning adjustments de-
pending on the expected order development. 
The task assignment based on the localization 
of the vehicles results in route optimization 
and the minimization of empty runs. The pro-
ject was carried out in cooperation with the 
project partners BLG and 28Apps. The project 
was funded by the German Federal Ministry 
of Transport and Digital Infrastructure 
(BMVI) as part of the program for innovative 
port technologies (IHATEC).
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Left: 3D-visualization of the BLG automobile terminal in Bremerha-
ven | Above: Scanning process via mobile app for communication 
between control algorithm and driving personnel, Sources: Sabine 
Nollmann
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